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Technische Unterlagen
uber

Frequenzumformer FU2AE

zur stufenlosen Drehzahlsteuerung von
Wechselstrom-Kondensatormotoren
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1. Allgemeines

1.1 Sicherheitshinweise

Elektrische Geréate stellen eine Gefahrenquelle dar.

Das Geratehandbuch muss vor der Installation durch
Fachpersonal, welches mit elektrischen Antriebsausristungen
vertraut ist, sorgfaltig gelesen werden.

Bei Anwendungen in Anlagen und Steuerungen mit sicherheits-
technischen Anforderungen sowie bei der Installation, sind die
einschlagigen Gesetze und Vorschriften zu beachten

(z.B. DIN 57100, EN 60204).

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Geraten sind die
geltenden Unfallverhiitungsvorschriften dringend zu beachten.

Reparaturen am Gerét oder dessen Komponenten dirfen aus
Griinden der Sicherheit und Erhaltung der dokumentierten
Systemdaten und Funktionen nur durch den Hersteller erfolgen.

Flr eine ungeeignete, falsche manuelle oder automatische
Einstellung der Parameter fir den Antrieb wird keine Haftung
Ubernommen.

Falsches Handhaben kann zu Personen- und Sachschaden
fuhren!

Bevor Sie elektrische Kontakte berlihren, vergewissern Sie sich,
dass keine gefahrlichen Berihrungsspannung anliegt.

Der Anwender hat durch unabhangige Uberwachungseinheiten
sicherzustellen, dass bei einer Stdérung des Antriebes dieser
gefahrlos stillgesetzt wird.

Der Benutzer ist dafiir verantwortlich, dass der Motor, der
Umrichter und Zusatzgerate nach den anerkannten technischen
Regeln im Aufstellungsland, sowie anderen regional glltigen
Vorschriften, aufgestellt und angeschlossen werden. Dabei sind
die Kabel-Dimensionierung, Abschirmung, Erdung, Abschaltung,
Trennung und der Uberstromschutz besonders zu
berlcksichtigen.
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1.2 Kurzbeschreibung

Statischer einphasiger Rechteckfrequenzumformer zur
Drehzahlsteuerung von 1-phasen Wechselstrommotoren.
Stufenloser Drehzahlstellbereich von 0 ... 60 Hz.

1.3 Lieferumfang

Komplett steckbare Einbauplatine, anschlussfertig.
Die Einheit ist funktions- und dauerlaufgeprift.

2. Technische Daten FU2AE

2.1 Spezifikation

Typ: Frequenzumformer FU2AE
Eingangsspannung: 90 ... 250 VAC
Eingangsstrom: 2,5 AAC
interne Absicherung: 5AmT
Zwischenkreisspannung: 260 ... 700 VDC
max. Ausgangsspannung: 230 VAC
effekt. Ausgangsspannung =Eingangsspannung
max. Ausgangsstrom: 3,5 AAC
Dauerausgangsstrom: 2 AAC
Nennausgangsleistung: 200 VA
Wirkungsgrad: ca. 95 %
Verlustleistung im Leerlauf: ca. 10 W
Verlustleistung bei Nennlast: ca.20 W
min. Ausgangsinduktion: 1 mH
Stellbereich: 1:50
Umgebungstemperatur: 0...40°C
Liftung: nattrliche Konvektion
Einbaulage: beliebig
Anschluss: Klemmleiste
MaBe Europakarte 160 x 100
Normen und Richtlinien: DIN 57110b

EN 60204
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2.2 Ansicht und Abmessungen
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2.3 Leistungsreduzierung

Bei Aufstellndhen Gber 1000 m oder Temperaturen Uber 40°C ist die Ausgangsleistung der
Umrichter entsprechend den nachstehenden Diagrammen zu reduzieren.

Leistungsreduzierung bei Aufstellhdhe tiber 1000m Leistungsreduzierung bei Temperaturerhdhung

A A

100 — 100 —

80 — 80 —
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in % in %
40 40
20 20
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Aufstellhdhe in m Temperatur in °C
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4. Anschluss
4.1 Gefahrenhinweise

Allgemeine Hinweise

Nach dem Auspacken bzw. vor der ersten Inbetriebnahme ist das Regelgerat auf evil.
Transportschaden zu prifen.

Alle Steck- und Schraubverbindungen sind auf festen Sitz

zu prufen.

Mindestanforderungen fur Aufstellort:

+ Der Raum soll méglichst staubfrei sein (Bei Schaltschranken mit Lifter Filter vorsehen).

+ Die Umgebungstemperatur muss im Bereich 5 ... 40 °C liegen (evtl. separate Kiihlung
vorsehen).

+ Die rel. Luftfeuchtigkeit darf 90% nicht Ubersteigen, nicht kondensierend.

+ Die Umgebungsluft darf keine aggressive Gase enthalten.

Das Regelgerat verursacht Verlustleistung und erwarmt die Umgebung. Auf ausreichenden
Abstand zu warmeempfindlichen Geraten ist zu achten.

Die Luftstrdmung des Gerates darf nicht behindert werden. Fir Zu- und Abluft missen
Freirdume eingehalten werden.

Wichtige Hinweise

Steuerleitungen und Leistungskabel sind immer getrennt
und in raumlichem Abstand zu verlegen.

Sollwerteingang, analoge Steuereingange und
Messausgange sind mit abgeschirmten Kabeln zu
verlegen.

Zuleitungsquerschnitte flr Netz- und Motorleitung
mindestens 1 mm2|

Vor Ort glltige Sicherheitsbestimmungen beachten!
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EMV gerechte Installation

Um die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) in Ihren Schaltschranken in elektrisch
rauer Umgebung sicherzustellen, sind bei der Konstruktion und dem Aufbau folgende EMV-
Regeln zu beachten:

+ Alle metallischen Teile des Schaltschrankes sind flachig und gut leitend miteinander zu
verbinden. (Nicht Lack auf Lack!) Falls nétig Kontakt- oder Kratzscheiben verwenden. Die
Schranktir ist Uber die Massebander (oben, mittig, unten) méglichst kurz mit dem
Schrank zu verbinden.

+ Signalleitungen und Leistungskabel sind raumlich getrennt voneinander zu verlegen um
Koppelstrecken zu vermeiden. Mindestabstand: 20 cm.

+ Signalleitungen méglichst nur von einer Ebene in den Schrank flhren.
Ungeschirmte Leitungen des gleichen Stromkreises (Hin- und Ruickleiter) sind méglichst
zu verdrillen.

+ Schitze, Relais und Magnetventile im Schrank, gegebenenfalls in Nachbarschranken,
sind mit Léschkombinationen zu beschalten; z.B. mit RC-Gliedern, Varistoren, Dioden.

+ Die Schirme von Signalleitungen sind beidseitig (Quelle und Ziel), groBflachig und gut
leitend auf Erde’ zu legen. Bei schlechtem Potentialausgleich zwischen den
Schirmanbindungen, muss zur Reduzierung des Schirmstromes ein zuséatzlicher
Ausgleichsleiter von mindestens 10 mm? parallel zum Schirm verlegt werden.

+ Verdrahtungen nicht frei im Schrank verlegen, sondern mdglichst dicht am Schrank-
gehause bzw. an Montageblechen flhren. Dies gilt auch fir Reservekabel. Diese missen
mindestens an einem Ende auf Erde liegen, besser an beiden Enden (zusétzliche
Schirmwirkung).

+ Unndtige Leitungslangen sind zu vermeiden. Koppelkapazitdten und -induktivitaten
werden dadurch klein gehalten.

¢ Der Schirm von Zuleitungen z.B. Resolver- oder Inkrementalgeberkabel muss auf
Gehausemasse gelegt werden. In dem Bereich, wo Kabel in das Geh&use gefuhrt wird, ist
die Isolation auf etwa 2 cm zu entfernen, um das Schirmgeflecht freizulegen. Das
Schirmgeflecht darf beim Abisolieren nicht verletzt werden. Das Kabel ist an der
abisolierten Stelle durch mit Erde verbundene Anschlussklemmen oder Zugbugel zu

fUhren.
= =
= ||
o
Kabel Zugbugel

'Als Erde werden allgemein alle metallisch leitfahigen Teile bezeichnet, die mit einem Schutzleiter
verbunden werden kénnen, z.B. Schrankgehausen, Motorgehdusen, Fundamenterde usw.

RO080ODE Seite 7von 9



4.2 Anschlussbeschreibung Steueranschliisse

+10V

@
@
@

‘

~ L
£

L

GND

5. Service - Information

5.1 LED-Anzeigen
H1 (YE)

H2 (GN)

H3 (GN)

5.2 Messpunkte
X10-1

X10-2

X10-3

X10-4

X10-5

X10-6

5.3 Trimmer
R4 Pulsbreite

R23 f-max

6. Inbetriebnahme

6.1 Werkseinstellungen

siehe auch Kapitel 7

Sollwertvorgabespannung
0..10VDC Ri=100kQ

0..2VDC
2..10VDC

Endstufe gesperrt

Freigabe Endstufe (Sollwerteingang > 2 VDC)
Versorgungsspannung Endstufentreiber

Versorgungsspannung Steuerelektronik

interne +15 VDC zur Versorgung der Steuerelektronik
GND Bezug aller Spannungen an X10

interner Frequenzsollwert 0 ... +8 VDC

interner Frequenzsollwert 0 ... +5 VDC
Endstufenansteuerimpuls

Frequenzmonitor

Einstellung des Ausgangsrechteckimpulses zum Motor

Einstellung der max. Ausgangsfrequenz bei 10 V
Sollwertvorgabe

R4 Pulsbreite 2,5ms
R23 f-max 55 Hz
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7. Platinenansicht
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ANTEK GmbH
Im Kéchersgrund 1
71717 Beilstein
@ +49 7062 94060
D] +49 7062 940620
@ info@antek-online.de
® www.antek-online.de
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