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Technische Unterlagen
uber

Frequenzumformer FU x AE - 85

zur stufenlosen Drehzahlsteuerung von Drehstrommotoren
Leistungsbereich bis 600 VA
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1. Allgemeines

1.1 Sicherheitshinweise
Elektrische Gerate stellen eine Gefahrenquelle dar.

Das Geratehandbuch muss vor der Installation durch Fachpersonal,
welches mit elektrischen Antriebsausriistungen vertraut ist,
sorgfaltig gelesen werden.

Bei Anwendungen in Anlagen und Steuerungen mit sicherheits-
technischen Anforderungen sowie bei der Installation, sind die
einschlagigen Gesetze und Vorschriften zu beachten

(z.B. DIN 57100, EN 60204).

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Geréten sind die
geltenden Unfallverhitungsvorschriften dringend zu beachten.

Reparaturen am Gerat oder dessen Komponenten dirfen aus
Griinden der Sicherheit und Erhaltung der dokumentierten
Systemdaten und Funktionen nur durch den Hersteller erfolgen.

FUr eine ungeeignete, falsche manuelle oder automatische Einstel-
lung der Parameter fUr den Antrieb wird keine Haftung
dbernommen.

Falsches Handhaben kann zu Personen- und Sachschaden fiihren!

Bevor Sie elektrische Kontakte bertihren, vergewissern Sie sich,
dass keine geféahrlichen Berihrungsspannung anliegt.

Der Anwender hat durch unabhéngige Uberwachungseinheiten
sicherzustellen, dass bei einer Stérung des Antriebes dieser
gefahrlos stillgesetzt wird.

Der Benutzer ist daftr verantwortlich, dass der Motor, der Umrichter
und Zusatzgerate nach den anerkannten technischen Regeln im
Aufstellungsland, sowie anderen regional gultigen Vorschriften,
aufgestellt und angeschlossen werden. Dabei sind die Kabel-
dimensionierung, Abschirmung, Erdung, Abschaltung, Trennung
und der Uberstromschutz besonders zu bericksichtigen.
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1.2 Kurzbeschreibung

1.3 Lieferumfang

Mit dem statischen Frequenzumformer kénnen Drehstrom-
Normmotoren stufenlos in der Drehzahl gesteuert werden.

Der Frequenzumformer ist fir den Anschluss an 20 ... 55 VAC
bzw. 20 ... 85 VDC ausgelegt. Die Anschlliisse der
Zwischenkreisspannung sind auf Steckverbinder herausgeflhrt
und es kann somit bei Verbundbetrieb mehrerer Umformer
dieser Familie ein freier Energieaustausch stattfinden.

Komplett anschlussfertiger Umformer zum Einschub in ein
Einbaurack. Der Umformer ist funktions- und dauerlaufgepruft.

2. Technische Daten FU x AE-85

2.1 Spezifikation

Typ: FU 3 AE-85 | FU 5 AE-85 FU 10 AE-85

Eingangsspannung: 20 VAC -10% ... 55 VAC +10%, 50/60 Hz 20...85VDC
oder 20 - 85 VDC

Eingangsstrom: 3A 55A 10,5 A

interne Absicherung: 3,15A 6,3A Keine

Zwischenkreisspannung: 20...85VDC

max. Ausgangsspannung: 0 ...90% UZK (UZK abhéangig von der Anschlussspannung)

max. Ausgangsstrom: 5A 10 A 15 A

Dauerausgangsstrom: 3A 5A 10 A

Nennausgangsleistung: 180 VA 300 VA 600 VA

Wirkungsgrad: ca. 95%

Verlustleistung im Leerlauf: ca.7W

Verlustleistung bei Nennlast: | ca. 12 W | ca. 15 W | ca.30 W

min. Ausgangsindukt.: 2mH

Stellbereich: 1:100

Umgebungstemperatur: +5..+40°C

LUftung: nattrliche Konvektion

Einbaulage: in geeignetem Baugruppentrager, Kihlblech senkrecht

Anschluss: 48 pol. Steckerleiste DIN 41612 Bauform E

MaBe: 19“ Einschub, Tiefe 160 mm * Platinenmaf

Europakarte 100 x 160 mm
Normen und Richtlinien:

3HEXx8TE 3HEXx8TE
DIN 57110b
EN 60204

EN 55011

Cc€

3HEXx12TE
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2.2 Ansicht und Abmessungen
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2.3 Leistungsreduzierung

Bei Aufstellhéhen Gber 1000 m oder Temperaturen tber 40°C ist die Ausgangsleistung der
Umrichter entsprechend den nachstehenden Diagrammen zu reduzieren.
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3. Blockschaltplan
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4. Anschluss

4.1 Gefahrenhinweise

Allgemeine Hinweise

Nach dem Auspacken bzw. vor der ersten Inbetriebnahme ist

das Regelgerat auf evtl. Transportschaden zu prifen.

Alle Steck- und Schraubverbindungen sind auf festen Sitz zu

prufen.

Mindestanforderungen fur Aufstellort:

¢ Der Raum soll méglichst staubfrei sein (Bei Schaltschranken
mit LOfter Filter vorsehen).

¢ Die Umgebungstemperatur muss im Bereich 5 ... 40 °C
liegen (evtl. separate Kihlung vorsehen).

¢ Die rel. Luftfeuchtigkeit darf 90% nicht Ubersteigen, nicht
kondensierend.

¢ Die Umgebungsluft darf keine aggressive Gase enthalten.

Das Regelgerat verursacht Verlustleistung und erwarmt die
Umgebung. Auf ausreichenden Abstand zu warmeempfind-lichen
Geraten ist zu achten.

Die Gerate sind fur Einbau in Baugruppentrager vorgesehen.
Die Montage muss senkrecht erfolgen.

Die Luftstromung des Gerates darf nicht behindert werden. Fir
Zu- und Abluft missen Freirdume eingehalten werden.

Wichtige Hinweise
Steuerleitungen und Leistungskabel sind immer getrennt und in
raumlichem Abstand zu verlegen.
Sollwerteingang, analoge Steuereingange und Messausgange
sind mit abgeschirmten Kabeln zu verlegen.

Zuleitungsquerschnitte fur Netz- und Motorleitung mindestens 1
mm?2!

Vor Ort giiltige Sicherheitsbestimmungen beachten!
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EMV gerechte Installation

Um die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) in lhren Schaltschranken in elektrisch
rauer Umgebung sicherzustellen, sind bei der Konstruktion und dem Aufbau folgende EMV-
Regeln zu beachten:

*

Alle metallischen Teile des Schaltschrankes sind flachig und gut leitend miteinander zu
verbinden. (Nicht Lack auf Lack!) Falls n6tig Kontakt- oder Kratzscheiben verwenden. Die
Schrankt(r ist Gber die Massebander (oben, mittig, unten) méglichst kurz mit dem
Schrank zu verbinden.

Signalleitungen und Leistungskabel sind raumlich getrennt voneinander zu verlegen um
Koppelstrecken zu vermeiden. Mindestabstand: 20 cm.

Signalleitungen méglichst nur von einer Ebene in den Schrank fihren.
Ungeschirmte Leitungen des gleichen Stromkreises (Hin- und Ruckleiter) sind méglichst
zu verdrillen.

Schitze, Relais und Magnetventile im Schrank, gegebenenfalls in Nachbarschrénken,
sind mit Léschkombinationen zu beschalten; z.B. mit RC-Gliedern, Varistoren, Dioden.

Die Schirme von Signalleitungen sind beidseitig (Quelle und Ziel), groBflachig und gut
leitend auf Erde’ zu legen. Bei schlechtem Potentialausgleich zwischen den
Schirmanbindungen, muss zur Reduzierung des Schirmstromes ein zuséatzlicher Aus-
gleichsleiter von mindestens 10 mm? parallel zum Schirm verlegt werden.

Verdrahtungen nicht frei im Schrank verlegen, sondern méglichst dicht am Schrank-
gehéause bzw. an Montageblechen fuhren. Dies gilt auch fir Reservekabel. Diese missen
mindestens an einem Ende auf Erde liegen, besser an beiden Enden (zusétzliche
Schirmwirkung).

Unnotige Leitungslangen sind zu vermeiden. Koppelkapazitaten und -induktivitaten
werden dadurch klein gehalten.

Der Schirm von Zuleitungen z.B. Resolver- oder Inkrementalgeberkabel muss auf
Gehausemasse gelegt werden. In dem Bereich, wo Kabel in das Gehause gefuhrt wird,
ist die Isolation auf etwa 2 cm zu entfernen, um das Schirmgeflecht freizulegen. Das
Schirmgeflecht darf beim Abisolieren nicht verletzt werden. Das Kabel ist an der
abisolierten Stelle durch mit Erde verbundene Anschlussklemmen oder Zugbiigel zu
fUhren.

Zugbugel

'Als Erde werden allgemein alle metallisch leitfahigen Teile bezeichnet, die mit einem Schutzleiter
verbunden werden kénnen, z.B. Schrankgehausen, Motorgeh&usen, Fundamenterde usw.
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4.2 Minimalbeschaltung
Anschlisse am Regelgerat

Eingangsspannung
X1-20a/cle p—— 0 20... 55 VAC
X1-22a/cle (p———(90/60 Hz
FMEK bzw. 20 ... 85 VDC
9-Motor ANTRIEBSTECHNIK GmbH
— T X1-12a
Rechts
.~ Links i}gz
+15 VDC FU X AE'85
- X1-16a
+10 VDC X1-4a
10K Drehzahl- X1-28a/cle HW
Sollwert X1-30a/cle v
X1-10
@ X1-32a/cl/e U
X1-18a
SE

SE ... Schirm Erde

4.3 Anschlussbeschreibung
Steckerbelegung X1 (Steckerleiste 48pol. DIN 41612 Bauform E)

8,5 ¢ PIN a c e
“is = 2 Bereit+ Bereit+ Bereit-
. Ge = 4 + 10 VDC Bremse
“gn = 6 Rechts Bremse Links
8
::2: : 10 Sollwert
12 ¥ - Motor Reset-Stérung
mi14m = 14
mrow o ® 16 115 VDC 15 VDC
"18e = 18 GND GND GND
moom = 20 AC1 AC1 AC1
mo2m = 22 AC2 AC2 AC2
"24m = 24 GND GND GND
"2 = 26 UZK+ UZK+ UZK+
[ | 28 [ ] [ | 28 W W W
a30s = 30 V V V
328 = 32 U U U
Technische Unterlagen FU X AE-85 Seite 8 von 15

07/01 RO0015bDE



NTEK

ANTRIEBE & ELEKTRONIK

Meldeausgang:

X1-2c/2e Bereit

Digital Steuereingange:
. oK T

100k  pi
FUXAE-85

X1-6a Rechts

X1-6¢c Bremse

X1-6e Links
X1-12a 9 - Motor

@ ﬁ | FUXAE-85
o |
|
LQD
X1-12a
|

X1-12e Reset-Stérung

Pegeldefinition
Sperrspannung max. 35 VDC
UCEsa < 1V bei 10 mA
Belastbarkeit max. 10 mA

Bereitschaftsmeldung bei Stérung hochohmig.
Anzeige durch LED ,Bereit“an der Frontplatte.

Pegeldefinition

HIGH - Pegel = +12 ... +35 VDC

LOW - Pegel =0 ... +2 VDC oder offen
Bezugspotential: GND
Eingangswiderstand: Ri = 10 kQ

Reglerfreigabe Rechtsdrehfeld (cw)

Bremsfunktion bei Rechts= LOW und Links = LOW

und Bremse = HIGH

Motor wird bei stehendem Drehfeld bestromt.

Einstellung der Spannung an Trimmer ,U-Bremse*. Keine
Haltebremse. Eine zu lange und hohe Bestromung flhrt zur
Uberhitzung des Motors.

Reglerfreigabe Linksdrehfeld (ccw)

Anschluss fiir Motorschutzkontakt (Offnerkontakt)

HIGH = Motor o.k.

LOW = Motor auf Ubertemperatur, die Abschaltung erfolgt
zeitverzdgert (ca. 50 s).

Wird kein Motorschutzkontakt verwendet, so muss der PIN
X1-12a auf HIGH-Pegel angeschlossen werden.

LOW - HIGH - Flanke bewirkt ein Ricksetzen des internen
Stérungs-Flipflop (Dieser Eingang kann zu einem anderen
Steuereingang z.B. Reglerfreigabe parallel geschaltet werden,
um den Verdrahtungsaufwand zu minimieren.)

Beim Anlegen der Versorgungsspannung an das Regelgerat
wird zeitverzdgert (ca. 1s) automatisch ein Reset durchgefihrt.
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Analogeingéange:
X1-10a Sollwert

R K T

100k  pi
FUXAE-85

X1-4a
0
| e
10K X1-10a <
| 3
D X1-18ac.e w

Int.

Steckbriicke

Analogausgénge:
X1-16a +15VDC
X1-16e -15VDC

X1-4a+10V

Eingangsspannung:
X1-20a/c/e AC1
X1-22a/c/e AC2

Achtung!

Eingang zur manuellen Sollwertvorgabe
Eingangsspannung: 0 ... 10 VDC

Eingangswiderstand: R;> 100 kQ

Bezugspotential: GND

Achtung! Sollwertleitung generell abgeschirmt ausfiihren.

Bei Sollwertvorgabe Uber Potentiometer,
wie nebenstehend anschlieBen.

Wahlweise kann die Sollwertvorgabe auch Uber einen internen
Sollwert-Potentiometer erfolgen.

Anwahl Uber Steckbriicke:

Stellung 1 = interne Sollwertvorgabe
Stellung 2 = externe Sollwertvorgabe

Hilfsspannung fur externe Komponenten
Strombelastbarkeit: je Ausgang max. 20 mA
Bezugspotential: GND

Hilfsspannung fir externe Komponenten z. B.
Sollwertpotentiometer

Strombelastbarkeit: max. 2 mA
Bezugspotential: GND

Wechselspannungseingange zur Versorgung der
Regelelektronik und Motor Ue: 20 ... 55 VAC

(bei Gleichspannungseinspeisung Ue=: 20 ... 85 VDC ist an X1-
20a/c/e die positive Polung anzulegen.)

Immer alle Pin’s a/c/e parallel anschlieBen,

wegen Strombelastung der Steckerleiste.
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Zwischenkreisspannung:

X1-26a/c/e UZK+ Zwischenkreisspannung (20 ... 85 VDC) fir
¢ Verbundbetrieb mehrerer Regelgeréte
¢ gemeinsames Ballastmodul
¢ gemeinsames Versorgungsmodul (Gleichspannungs-

einspeisung)
Achtung! Immer alle Pin’s a/c/e parallel anschlieBen,

wegen Strombelastung der Steckerleiste.

Motorwicklungsanschliisse

X1-28a/c/e U Motoranschluss

X1-30a/c/e V Motorleitung immer abgeschirmt ausfihren.

X1-32a/cle W Auf groBflachigen Schirmanschluss achten.
Achtung! Immer alle Pin’s a/c/e parallel anschlieBen,

wegen Strombelastung der Steckerleiste.

Bezugspotential:

X1-18a/c/e Bezugspotential fir Meldeausgang, digitale Steuereingange,
X1-24a/c/e Analogeingang, Analogausgange und Zwischenkreisspannung
Technische Unterlagen FU X AE-85 Seite 11 von 15
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5.1 LED-Anzeigen
Bereit (GN)

UZK (RD)

% (RD)

[-max (RD)

E-Bremse (YE)
Reglerfreigabe (YE)

5.2 Messpunkte
Soll-int

GND

f-CLK

U-Ua
IZK

Regelgerat betriebsbereit, falls die LED bei eingeschaltetem
Regelgerat nicht leuchtet ist eine der folgenden Stérungen
aufgetreten.

¢ Zwischenkreisspannung zu klein (UZK < 15 VDC)
¢ Zwischenkreisspannung zu gro (UZK > 90 VDC)

¢ Ubertemperatur auf Kiihlkdrper (Abschaltung bei 80 °C)
¢ Motorschutzkontakt hat angesprochen

eingestellte Stromgrenze Uberschritten (Trimmer I-max)

elektrische Bremsfunktion angewahlt (siehe Kap. 4.3)
Reglerfreigabe rechts oder links wurde angewahlt

Frequenzsollwert nach Sollwertintegrator (10 V = f-max)
einstellbar an Trimmer ,f-max*“ (siehe Kap. 5.3)

Bezugspotential aller Messbuchsen
f-CLK

R =
bzw out 024

f—CLK =f —out 1024
f-out ... Ausgangsfrequenz des Reglers
Prozentualer Anteil der Motorspannung von UZK

Zwischenkreisstrom 100 mV/A

O

i — é}) Endstufe

1ZK-MeBbuchse
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5.3 Trimmer

RAMP Auf der Geratevorderseite befinden sich alle
Trimmer, die zur Anpassung des Regelgerates an
die jeweilige Anwendung nétig sind.

f-max

U/t

+

OEOEOEORORWY

U-Bremse
U-BRAKE
[-max
RAMP ~S0llwertrampe*
Sollwertsprung (0 ... 10 V) an Sollwerteingang vorgeben und
mit Trimmer ,RAMP* gewlinschte Drehzahlrampe einstellen.
Einstellbereich: 300 ms ... 5 sec.
Soll-Int A Signal nach Sollwertsprung
‘Qmp i
? ? -
300 ms 5s t
f-max Abgleich der max. Ausgangsfrequenz (f-out) Bereich 40 ... 100 Hz
1. max. Sollwertspannung (10V) vorgeben
2. am Trimmer ,f-max” die gewiinschte max. Ausgangs-
frequenz einstellen.
3. Kontrolle an Messbuchse ,f-CLK*®
Technische Unterlagen FU X AE-85 Seite 13 von 15
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fout A
1100 Hz
fout = fELK- i
140 Hz
\f—max |
-
Sollwert 10V
U/t U/f Kennlinienabgleich
Einstellen der Spannungs-Frequenz-Kennlinie.
et )
ust
V
Ua-min -
A f[Hz]
Ua-min Anhebung der Ausgangsspannung um den Wicklungs-

widerstand bei kleinen Frequenzen zu kompensieren.
Kleine Drehzahl vorgeben und Ua-min soweit aufdrehen, bis
gewtlinschte Motordrehzahl erreicht ist.

Achtung! Bei zu hoher Einstellung erwarmt sich der Motor
auBergewdhnlich stark. Motorstrom kontrollieren.

U-Bremse Einstellung der Bremsspannung siehe Kap. 4.3
[-max Einstellung Geréatespitzenstrom siehe Kap. 5.1

5.4 Quittieren der Stérmeldungen

¢ AUS / EIN der Versorgungsspannung
¢ LOW - HIGH - Flanke auf Steuereingang
X2-12c Reset Stérung
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6. Frontansicht
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Bereit
I ® ® UZK‘ READY
® ® 9 | I-max
® ® E-Bremse | Reglerfreigabe
E-BRAKE | ENABLE
Meslsbuchsen < @@ f-CLK | U-Ua
Kapitel 5.2

@@ NC | 1ZK
/
@ RAMP

LED-Display
Kapitel 5.1

@ f-max
@ U/t
Trimmer
Kapitel 5.3 < @ Ua-min
@ U-Bremse
U-BRAKE
@ I-max
\
-
ANTEK GmbH

Im Kéchersgrund 1
71717 Beilstein

& +49 7062 94060

> +49 7062 940620

N info@antek-online.de
€,/ www.antek-online.de
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